Vo € [-1,1], sin(arccosz) = cos(arcsinz) = V1 — x2;

x
Ve €| —1,1], tan(arcsinzr) = ——; Vx € |—1,1]\{0}, tan(arccosx) =
= b1 tnfocing) = 57 Ve €L IND), tantacoss) = X2
x
Ve € R, sin(arctanz) = —; Ve € R, cos(arctanz) = ——;
( ) 1+ 22 ( ) 1+ 22

Vr € R, cosh(argshz) = Va2 + 1; Vo € [1,+o00[, sinh(argchz) = Va2 — 1.

Dérivation des fonctions réciproques

Vo €] —1,1[, arcsin’x =
Vo €] —1,1[, arccos'z =
Ve € R, arctan’z = ——;

1+ a2
Vor € R, argsh’'z =

Vo €]1,+oof, argch’s = ———;

Yz 6] — 1, 1[, argth/:c = 1—7x2

Expression des fonctions hyperboliques réciproques

Vo € R, argshx:ln( + VvV —1—1);
V-1

Ve > 1, argchsr;:ln( +

1 1+

v -1,1 the = -1 :

re|l—1,1], argthx 2n(1_x>
Polynomes de Tchebychev

Soit n € N*. Il existe un polynéme T}, € Z,[X] de coefficient dominant 2"~* tel que

Ve e R, cos(nz) =T,(cosz)

= 2" (cos x)" + ap_1(cos )" (cosx)* P + ... +ajcosx +ag, ag..

V1—a?

I

Qp—1 € 7.



